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VIiZYOKONTROL

YAKMA SISTEMLERININ GORSELLESTIRILMESI ve UZAKTAN iZLENMESI
SISTEMI

Lamtec tarafindan gelistirilen vizyokontrol sistemi, endistriyel ya da domestik
IsI Uretim birimlerinde, modulasyonla kontrol edilen yanma ekipmanlarinin, isi Gretim
slrecinin her asamasinda modilasyonu saglayan giris ve c¢ikis verilerinin internet

sunucusu yoluyla uzaktan izlenmesi ve gercek zamanli olarak simile edilmesidir.

internet ag! Gzerinden kullanici tanimh olarak izlenebilen simiilasyon, yanmayi
modulle eden saha elemanlarinin giris ve g¢ikis verilerinin data moduller yoluyla
dogrudan ag sistemine aktariimasiyla olusturulmaktadir.

Isi Uretim ekipmanlarina ait kapasite degerleri, bu kapasitede 1sI Uretimini
saglayacak optimum yanma degerleri, set edilen kapasite icin optimum yakit ve hava
oranlarini belirleyen ekipman hareketleri ile yakit tlketimi sayisal deger olarak,
yanma optimizasyonun denetleyen aktif emisyon grafikleri bu similasyonda
g6zlenebilmektedir.

Ayrica ana islem denetimci tarafindan sinyal ¢ikisli saha elemanlarindan
alinan verilerin yorumlanmasiyla olusturulan isletme yénetim modu, brllér durum
bilgisi, brilér calisma kapasitesi ve brilérin izleme anindaki durumuna iligkin
yorumlar ile ariza durumu ve ariza bilgisi ana islem denetimci ile ayni anda
gOrllebilmektedir.

Dogrudan ana islem denetimciye veri akisi saglayan ve ana islem
denetimcisinden komutla calisan saha ekipmanlarina ek olarak, Isi (retim
merkezinde vyine sinyal c¢ikish (seviye gbstergeleri, pompalar, dis hava
sensoérleri...vb.) harici ekipmanlardan alinan veriler de internet agi U(zerinde

olusturulan similasyona yansitilabilmektedir.



Vizyokontrol, baglangi¢ sayfasinda yanmanin butinlyle izlenmesini saglayan
simulasyonla sinirli degildir. Isi Gretiminin iki ana elemani olan kazan ve brUlér
detaylari da ayri ayri simile edilmistir. Bununla birlikte O2/CO trim kontrol yéntemiyle
optimize edilen yanmanin bu degerleri ile dinamik grafikleri de ag Uzerinden
izlenebilmektedir.

isletim siiresi, hata kayitlari ve parametre listeleri de olusturularak; siireclere
ait degerlendirmeler yapilmasina olanak saglanmaktadir.

Vizyokontrollin gérsellestirme ve izleme olanaklarinin yani sira raporlama ve
raporlarin paylasimi ile bakim programlarinin olusturulmasi gibi yénetsel olanaklari
da vardir.

isletmelerde bulunan 1s1 dretim merkezlerinin, 1si Oretimine iliskin tim
bilesenlerinin izlenebilmesi isletmenin mesafelerden bagimsiz olarak yénetilebilmesi
ve gerekli durumlarda éngoérili midahalelerde bulunulabilmesini saglamaktadir.
Bakim, ariza durumlarinda zamaninda ve dogru servis saglanmis olacaktir. Béylece
servis ve bakim maliyetleri diizenlenebilecek énleyici bakim saglanmis olacaktir.

Yukarida siralanan 6zellikleriyle vizyokontrol sistemi, isletmelere ileri teknolojik
organizasyon niteligi kazandirmakta, isletme sorumlu ve calisanlarinin katilim

algilarini ileriye tagimaktadir.

Erisim Klavuzu
1.Sisteme Girig: Sisteme giris servis saglayicisi tarafindan isletme yetkilisine
verilen kullanici ad ve sifresiyle yapiimaktadir. (Sekil.1.)

Sistemin isletmeye kurulumu sonrasi saglayici tarafindan verilen kullanici adi

ve sifresiyle www.visiocontrol.net adresinden sisteme giris yapilir.

Vizyokontrol sisteminin kuruldugu isletme tek kullanici adi ve sifresiyle

vizyokontrol sistemin kuruldugu birden fazla kazani izleme olagana sahiptir.
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Sekil. 1. Kullanici adi ve sifresinin girilmesi

2. Kazan listesi: Sisteme girisin hemen ardindan uzaktan izlenebilecek kazanlar ve
ekipmanlarin listesi ekrana gelecektir.(Sekil.2.)
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Sekil.2. izlenebilecek Kazanlarin listesi

Listeden takip edilecek ekipmanin adi segilerek ekipmanin bulundugu bélge ve
ekipman bilgilerine ulasilabilir.(Sekil.3.)
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Sekil.3. izlenecek ekipmana ait genel bilgiler

Ayni sayfada ekipmana ait diger kayitli bilgilere ulasmak mimkuinddr.

Veri noktalari, mesajlar, cihaz kayitlar, komutlar sekmelerinde ekipmana ait daha

dénceden kayith bilgilere ulasilabilir.

Baglan sekmesi ise kazanla dogrudan iletisimi saglayacaktir. Ayrica opsiyonel

olarak br0lér tzerine kurulan webcam ile aninda gérintl aktarimi saglanabilmektedir.

3. Baglanti Kurulmasi: Baglan sekmesinden baglanti sayfasi acilir. (Sekil.4.)

.- it

@ 3¢ Burmer 1

@ oreizer Spaichingen

D yauz

B F Lamtec anspach (w1 default)

Kullanici profili | gils

powared by CenterSights

LAMTEC
Mesajlar Ciahzlar Raporlar Alarm var
searcndevices: ||
4 L]
B cihaz detaylari: Lamtec Hausheizung
Folders Bilgi  Verinoktalari  Mesajlar  Cihaz kayitlari  Komutlar  Baglan..  Webcam
T Hazmun

Baglanti

Baglanti durumu

g";l«iif-&éa-

cihaz grafikleri =

Sekil.4. Baglanti Sayfasi




Aktif baglanti gerceklestikten sonra cihaz grafiklerinden secilen kazanin aktivitesi

ekrana gelir. (Sekil.5.)
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Sekil.5. Gercek Zamanli Yanma Simiilasyonu

4.Yanma Simulasyonu: Baglanti kurulan kazanla ilgi veriler ekranda g6rulebilir.

Similasyon Uzerinden sahadakinin birebir ayni bicimde yanmaya iliskin degerler

okunabilir. (Sekil.5.)



] [ —&* grafik gorintileame

@ baglangic menisi

I [@ Hata ] [s Cikig

Brilir yiiki 23.9%

igletim modu

Crurum

Kontral mad
Automatik

LSE Kontral mod

)
29.2 %

B —<—
— e —

al —

12.8 %

hava

O Witk.su seviyesi
Y
2 Diisiik su seuiyat
i

CO-kontroll aktif
PRI 3 Diigiik su seviye?

FE.S %

kazan

kazan detaylan

Lﬁ briflér detaylan ] [-

I [@ igletim siresi (saat)

Sekil.5. Gercek Zamanli Yanma Simiilasyonu

5.Kazan ve Briilor Detaylari: Yanma similasyon ekranindan diger ekipmanlara ait

detay bilgileri gdsteren diger mimik diyagramlara gecilebilir. (Sekil.6.-7.)
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Sekil.6. Kazan Detaylari
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Sekil.7. Brilor Detaylar

6. Yanma Optimizasyon Egrileri: Baca gazi 6lcim sensérleriden alinan analog

degerler ve set degerlerinin yorumlanmasiyla olusturulan dinamik egri grafikleri

ekranda izlenebilmektedir. (Sekil.8.-9.10.)
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Sekil.9. 0> Ogrenme Egrisi
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Sekil.10.CO Ogrenme Egrisi

7.Hata Kayitlari: Ana islem denetimci ya da NEMS tarafindan isletme suresince

kaydedilen hatalar, hata kodu ve zamani ile birlikte gériintilenebilmektedir.(Sekil.11.-



12.13.)

@ baglangic mendst ] [?&5 grafik gérintileme ] [@ Hata ] [e Cikig

RBaslangic rmeniisil=anza

"Brenner ein”

Ariza kaydl FIS/ETA

"Wassermangel"

s TR

"Wasserstand min"

Anza kaydt O2/CO

"Wasserstand max"

"Kesselpurnpe"

NEMS-Artza bildirirn

"Co max"

"02 min"

"Stoerung Zuendung”

"Stoerung Flamme"

"Stoerung Yerbund”

"Stoerung D2/C0"

[¥]1 [31 (=1 (=1 =1 K=l E=] (=] =R =R =R D=1 E=l el f e )

"Selbsttest Meldeabschaltung”

4 ger ] @ Ariza kayd FMS ] [nb Ariza kayd O2[C0 ] [EE Parametre listesi

Sekil.11.Hata Kayit Sayfasi
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Sekil.12. Ana Islem denetimci Hata Kayitlari
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